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ヤンマープレミアムブランドプロジェクト
（2013年7月25日 ヤンマー株式会社）

このトラクターは無人走行による追従システムを搭載して
おり、複数の作業工程を一人の作業員で効率よく行う事が
でき、新しい農業の姿を提案します。本システムは現在
ヤンマーの中央研究所で実用化に向けて研究開発中です。
（ヤンマーＨＰより抜粋）



GNSSのナビゲーションセンサ
としての課題

現状では２４時間体制で農業利用
できるシステムでない。

衛星数が十分でないことによる
低い信頼性・安定性低い信頼性・安定性

高精度測位補正情報の受信方法

測位衛星の補完＆補強として
準天頂衛星に対する期待が大きい



準天頂衛星「みちびき」の利用

2010年９月にJAXAが打ち上げた
日本初の測位衛星

いつでも、「どこ」が正確に





• Functional Capability:
– GNSS Complementary

– GNSS Augmentation

– Messaging Service

• Coverage: Asia and Pacific region

• Signals:

Quasi-Zenith Satellite System

• Signals:
– L1C/A, L1C, L2C and  L5

– L1S (L1-SAIF) on 1575.42 MHz 

– L6 (LEX) on 1278.75MHz 

• First QZSS satellite “MICHIBIKI”

• Four satellites constellation shall be established

& the service will start in 2018.



QZSS improves positioning 
availability time

Navigation signals L1-C/A, L1C, 
L2C, and L5 sent from high 
elevation will improve the time 

QZS

GPS

Functional Capability 1 - GPS Complementary

elevation will improve the time 
percentage of positioning 
availability from 90 % (GPS only) 
to 99.8 % * (GPS + QZSS.)

* The time percentage that the position
dilution of precision (PDOP) is less than 6
when a satellite whose elevation angle is 20
degrees or over is used for positioning
calculation.
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QZSS improves positioning accuracy and reliability
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Functional Capability 2 - GPS Augmentation
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